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1. Matériel 

¶ Moteur EZYACT4240 - STH - 28 -  CANopen 

¶ Logiciel TMCL-IDE 

2. Objectif 

Câblage, paramétrage et Communication CANOpen du moteur. 

3. Câblage du moteur 
 

Le moteur s'alimente entre 9VDC et 28VDC.  
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JST B8B-PH-K-S  

 
Toutes les I/O sont en 5V par défaut, pour les utiliser en 24V, i
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5. Trame CANopen pour mouvement absolu 
 

Trame à envoyer pour exécuter un déplacement absolu 

    BYTE 
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